RE-max 13 13 mm,

Kabel AWG 28/7
table UL Style 1061

Kabel rot
cable red

M 1.5:1

I | agerprogramm
(] Standardprogramm
Sonderprogramm (auf Anfrage)

Motordaten

Werte bei Nennspannung
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ArtikelInummern

1201352/203881/203882(203883/203884/203885/203886/203887/203888/203889]203890/203891/203892/203893(203894

1 Nennspannung \ 1 1.2 1.5 1.8 24 3 3.6 4.2 5 6 8 9 10 12 15

2 Leerlaufdrehzahl min' 11700 11400 11200 11100 11400 11700 12200 11600 11400 11100 11800 10700 11200 11300 10800
3 Leerlaufstrom mA 68 55 428 351 275 227 203 161 132 104 8.69 6.65 6.36 543 4.02
4 Nenndrehzahl min' 10200 9350 8720 7950 7350 6920 7070 6300 6020 5670 6440 5250 5630 5860 5240
5 Nennmoment (max. Dauerdrehmoment) mNm 0.334 0.422 0.552 0.682 0.898 1.11 128 131 1.29 1.3 128 127 126 127 1.26
6 Nennstrom (max. Dauerbelastungsstrom) A 048 048 048 048 048 048 048 04 0.325 0.263 0.209 0.167 0.155 0.132 0.0997
7 Anhaltemoment mNm 236 214 233 232 247 27 3.02 287 274 268 283 251 256 264 247
8 Anlaufstrom A 294 218 187 153 126 112 1.09 0.846 0.668 0.527 0.447 0.321 0.306 0.267 0.19
9 Max. Wirkungsgrad % 73 72 73 73 73 74 75 75 75 75 75 74 74 74 74

Kenndaten

10 Anschlusswiderstand Q 034 055 0802 1.17 191 267 329 496 748 114 179 281 327 449 789
11 Anschlussinduktivitat mH 0.0056 0.0083 0.0135 0.0199 0.0333 0.0501 0.0661 0.0993 0.145 0.223 0.346 0.532 0.607 0.847 1.47
12 Drehmomentkonstante mNm/A 0.802 098 125 151 196 241 276 3.39 41 508 6.33 784 8.38 9.89 13

13 Drehzahlkonstante min'/V 11900 9740 7650 6300 4870 3970 3460 2820 2330 1880 1510 1220 1140 965 734
14 Kennliniensteigung min"/mNm 5050 5470 4920 4880 4740 4400 4110 4130 4250 4210 4270 4360 4450 4380 4450
15 Mechanische Anlaufzeitkonstante ms 19 16.7 154 148 143 14 137 136 136 136 136 137 137 136 137
16 Rotortragheitsmoment gcm? 0.358 0.291 0.299 0.29 0.288 0.303 0.318 0.315 0.306 0.308 0.304 0.3 0.293 0.297 0.294

Thermische Daten

n [min] I Dauerbetriebsbereich

1; merm. wgersta“g VGV’?hk?USE'éUf:] ) 4713 ww 20000 Unter Beriicksichtigung der angegebenen thermi-
erm. Widerstand Wicklung-Gehause ; 5 : ; .
19 Therm. Zeitkonstante der Wicklung 511s Szgirr: VZ;Z:SEZ?& (ig:ler;;(t:msvilg ) t;lgid ;;r;eerrr:Jdrzr
20 Therm. Zeitkonstante des Motors 186s 15000 g | tg d'p imal zulassige Rotort t
21 Umgebungstemperatur 90...+65°C elastung die maximal zuléssige Rotortemperatur
22 Max. Wicklungstemperatur +85°C 10000 erreicht = thermische Grenze.
Mechanische Daten (Sinterlager) Kurzzeitbetrieb
23 Grenzdrehzahl 19000 mint 5000 Der Motor darf kurzzeitig und wiederkehrend dber-
24 Axialspiel 0.05-0.15mm lastet werden.
25 Radialspiel 0.014 mm
26 Max. axiale Belastung (dynamisch) 0.8N ; ,0'4 ; 08 - 1'2, - M [mf‘lm] Typenleistung
27 Max. axiale Aufpresskraft (statisch) 35N 005 01 015 02 025 I[A]
28 Max. radiale Belastung, 5 mm ab Flansch 14N
Weitere Spezifikationen _
29 Polpaarzahl il maxon Baukastensystem Ubersicht Seite p0-P5
30 Anzahl Kollektorsegmente 7 Planet trieb
31 Motorgewicht 159 @a;ne ERgeticoe
CLL = Capacitor Long Life 3mm =HH——
Lage der elektrischen Anschliisse unbestimmt 0.05-0.15Nm
Seite 247
Motordaten geméss Tabelle sind Nenndaten. Planetengetriebe
Erlauterungen zu den Ziffern Seite [79. @13 mm =H{——
0.2-0.35 Nm
Seite 248

Ausgabe April 2014 / Anderungen vorbehalten

Empfohlene Elektronik:

ESCON 36/2 DC Seite 342
ESCON Module 50/5 343
ESCON 50/5 344
Hinweise 22

maxon DC motor 147
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